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0 Biztonsagi 6vintézkedések

Jelen katalégus és a gépkonyv 6vintézkedéseinek gondos elolvasasa utan
kapcsoljuk be a berendezést.

Itt csak a GM7 PLC kozponti egységre vonatkoz6 dvintézkedéseket adjuk meg.
A teljes PLC rendszerre vonatkoz6 évintézkedéseket a GLOGA-GM7
gépkonyvben adjuk meg.

Az 6vintézkedésre a veszély haromszdg alaku jelével hivjuk fel az 6n figyelmét
és a veszélyességi fok fliggvényében az alabbi két fokozatot killdnbéztetlink

\

meg.

Figyelem Ha nem tartjuk be a megfelel6 6vintézkedéseket, akkor a
/ j \ berendezés meghibasodhat, vagy jelentésen karosodhat.

Ha a sajatossagait nem vessziik figyelembe akkor ez veszélyes

helyzetet okozhat, vagy jelentésen karosodhat.
()vint_ Az 6vintézkedés jel is fontos feltétel betartasara hivja fel a
fiavelmet.

Mindkét jelkép fontos tartalomra hivja fel a figyelmet, ezért figyelembe kell venni.
Tartsa ezt a kézikdnyvet a keze tigyében, gyors tajékozddas érdekében.
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0O Tervezési 6vintézkedések
( /N Ovintézkedés

N

» Ne vezessiik a be/kimeneti jelek vezetékeit nagy fesziltségli vezeték vagy tapvezeték
mellett. Legalabb 100 mm tavolsagot tartsunk, ellenkezé esetben az elektromos zaj

hibas mikoddést okozhat.
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0O Szerelési 6vintézkedések

[

A Ovintézkedés

» A PLC uzemelési kdrnyezetét az altalanos specifikacié tartaimazza.

» Az eltérd kornyezeti kdrilmény elektromos aramiitést, tiizet, hibas mikodést vagy
karosodast okozhat.

» A modulok rogzitésére a felfogé furatok szolgalnak, melyek fix megfogast biztositanak.

» A modulok helytelen szerelése hibas mikddést, zavart vagy végleges meghibasodast

\okozhat. )

0 Kabelezési dvintézkedések

j Ovintézkedés

» Ugyeljiink a megfeleld foldelésre, a 3 bemutatott valtozat kéziil a bal oldalit célszeri

alkalmazni. A helytelen foldelés nem megfelel6 vagy hibas miikédését okozhat.
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~Tegjobb 6= rossz =~

» A PLC kabelezése elétt ellendrizziik az ajanlott fesziltséget és a berendezés
bekotésének madjat. A nem megfelels fesziltség, vagy a rossz kabelezés tuzet,
vagy a berendezés meghibasodasat okozhatja.

» A kébelrégzité csavarokat kell6 nyomatékkal hizzuk meg. A gyengén meghuzott
csavarok rovidzarat, tiizet vagy hibas miikodést okozhat.

» Gy6zédjunk meg arrél, hogy semmilyen idegen anyag, mint pld. forgacs nem kerilt

&PLC-be. Ez tlizet, vagy a PLC nem megfelel6 vagy hibas miikodését okozhatjey
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0O Teszt RUN és karbantartasi évintézkedések

r , - ™
f Figyelmeztetés

» A bekdtés nem végezhetd fesziiltség alatt, mert hibas miikodést okozhat.

» Csatlakozok tisztitasat vagy meghuzasat csak a fesziltség kikapcsolasa utan

\ Végezzunk. Yy,

( /i Ovintézkedés )
» Ne szedjik szét a nyomtatott aramkort vagy ne tervezziik Gjra modult. Ez helytelen
miikodést, tiizet vagy végleges meghibasodéast okozhat. A bévité egységek dssze- és
szétszerelése csak fesziltségmentes allapotban torténhet.
» Elem cserét feszliltség alatti allapotban végezziik, mert adat vesztés lehet.
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0O Hulladék kezelési 6vintézkedés

[ /N Ovintézkedés

l» Az elem cseréje esetén az elemet ipari hulladékként kell kezelni.

| 1. Bemutatas

Ez az adatlap rovid informaciét ad a GLOFA-GM7 tulajdonségairél, dsszeépitésérdl és

hasznalatarol.

| 2. Atalanos specifi kacio

3. Miikodési leirasa

A kovetkezé tablazat a GLOFA-GM7 altaldnos adatait mutatja be.

Elem

Meghatarozas

Megjegyzés

Mikodési mod

Ciklikus miikodést tarolt program,
megszakitasi tizemmaéd

1/O vezérlési mod

Scan id6 szinkronizalt kétegelt
feldolgozasi méd ( frissité izemmad )

Kozvetlen bemenet
funkciéval torténhet

Programozasi nyelv

IL  (Instruction List — utasitas lista)

LD (Ladder Diagram - |étra iagram)

SFC (Sequential Function Chart —
Sorrendi funkcié blokk)

szama

Operator LD: 13, IL: 21
s Alap funkcié 138
Utasitasok
aslasox. I'Alap funkcio blokk 11

Specidlis funkcié

Mindegyik specidlis modulnak sajat

-32768 + +32767

blokk specidlis funkcié blokkja van
Feldolgozasi sebesség 0.2us / 1épés
Paramétereket is
Program meméria kapacitas 68K byte beleértve
(kb.4 Kbyte)
10 db bévité egység Max. 2 bévité
20 db alap egység egység
1/0 (Be / Ki) szdma 30 db alap egység csatlakoztathatd
40 db alap egység egy alap
60 db alap egység egységhez.
Direkt valtozd X .
Adat terilet 2k =8k byte E:gﬁg‘:;s;l
memoria | Szimbolikus 32 k byte - Direkt valtozok terillete | alithatd be
Valtozo teriilet
Nincs darabszam korlat. flodlgl ig :yte-ot
1d6zitd 1d6zitési tartomany: s
0,001 +4.294.967,295 s (1193 6ra) Valtozok teriiletébd!
Nincs darabszam korlat. 1 db 8 byte-ot foglal
Szamlalé Szamlalasi tartomany: le a szimbolikus

valtozok teriiletébdl

Mikodési médok

RUN, STOP, PAUSE és DEBUG

Adatvédelem aramkimaradas

Nem felejt6é ‘Retain’ valtozok

No Elem Tulajdonsa gok Szabvany
1 [Mukodési 0~55C (32~ 131F)
hémérséklet
2 [Raktérozasi -25 ~ 70°C (-13 ~ 158F)
hémérséklet
3 M,UKOdeSI 5~ 95%RH, kondenzacié mentes
paratartalom
4 Ria\ktarozag 5~ 95%RH, kondenzaci6 mentes
paratartalom
Vibrécié védettség
Frekvencia Gyorsulas Amplitadé Gysa;;n-
10<f/57 Hz - 0.075 mm
5 Vibracio 57 <f<150 Hz 9.8% {1q} - IEC61131-2
o 10 szer
Folyamatos vibrécié XY .2
Frekvencia Gyorsulas Amplitadé | .. '
iranyban
10<f/57 Hz - 0.035 mm
57<f<150 Hz 4.97%¢{0.5g} -
*Maximalis gyorsulas: 147% {15g}
o e, |fld6tartam :11 ms
6 Utésallésag P . IEC61131-2
*Impulzus alak: fél szinusz hullam
( mindharom irdnyba X, Y, Z 3-szor)
Nejg.yszog huIIa-. +1,500 V
mul impulzus zaj
Nagyfes'zultse’gu Fesziltség :4kV(cslcstol csucsig) IEC61131-2
zavarvédettség IEC1000-4-2
Elektr,omos,mezo 27 ~ 500 MHz, 10 V/m IEC61131-2
7 Zavar védettség IEC1000-4-3
védettség . Digitali| Digitalis 1/0-k
Minden
Bekapcsolasi tapegy- SVO-k| (Ve <24V)
P Osztaly pegy (Ue | Analég I/O-k |IEC61131-2
tranziens & ség I
Burst zai modulra 2 [Kommunikacios|IEC1000-4-4
) 24V) 110-k
Fesziltség| 2 kV 1kV 0.25 kV

esetén hasznélata
Program blokk-ok szama 128
Scan program 100
1d6 fliggé megszakitas 8 ™=
(task program )
Program E(tu ;z; pr:f;sazna;\l;ltas 8 Osszesen 8 db lehetséges.
tipus HSC gyorsszamlalé 1~
(task program )
Bels 6 megszakitas 8
( task program )
Kezd§ task 1(INIT)
Funkcio blokk vezérlés, automatikus
PID vezérlés funkcio szaba{llyozés, }(i[neneti !(ényszer,’te{s,
szabalyozhat6 tizemmdd, scan-idd,
elére/hatra izemmadd vezérlés.
GLOFA protokoll szerint Szokasos
Cnet I/F funkcié MODBUS protokoll szerint hasznélat GMWIN
Felhasznaldi szerinti protokoll port szerint
Kapacités 1 fa{lz!s : 16 kHz, 1 csatorna
2 fazis: 8kHz, 1 csatorna
3 kilénb6z6 szamlalé funkcio:
L HsC Szém_lélé 1 fazis, fellle program szerint
BelsS funkci6 1 fazis, fellle B fazis jele szerint
funkei6 | gyors- 2 fazis, felfle fazis eltolas szerint
szam- Szorzéas 2 211 A
lale funkeio Szorzas: 1, 2 vagy 4 (allithaté )
Adat A HSC task program végrehajtasa
Osszehason- |akkor torténik amikor a szamlalé a
lit6 funkcid megfeleld értéket elérte.
Impulzus elkapas Min. impulzus szélesség: 0,2 ms, 8 db
Impulzus kimenet 2 kHz, 1 db (k;sak tranzlsztoros
imenetnél
Kils 6 megszakitas 8 db, 0,4ms
Bemenet sz (irés 0~15ms
G7M-DR20A 480
T6 G7M-DR30A 551
( O)meg G7M-DR40A 670
9 G7M-DR60A 844
G7E-DR10A 228

8 Kdérnyezet

Korréziv gazoktdl és portdl mentes kdrnyezet

9 Magassag 2.000 m-ig

10 Sze,nn.yezet- <
ségi fok

11 | Hiités médja Sajat hiités

4. Feldolgozasi tizemmod

1) Ciklikus tizemméd

A PLC feldolgozza a programot sorrendben az els6tél az utolsé épésig, melyet scan-nak neveznek. Ezt
a sorrendi feldolgozast ciklikus Uzemmédnak nevezik. A PLC ciklikus tizemmddja mindaddig fennall
ameddig egy megszakitas ( interrupt ) miivelet be nem kovetkezik.

2) Id6 alapu megszakitas ( interrupt ) izemmad
Az id6 alapti megszakitas nem folyamatosan, hanem meghatérozott idészakonként hajtodik végre. A
GM?7 kdzponti egységbe ez a bedllithaté idészak 0.001 ~4294967,29 sec (~1193 6ra ). Ez az

izemmad allandé idészakonkénti feladatok végrehajtasara hasznalhaté.

3) Feltétel alapti megszakitas ( interrupt ) tizemmad
Ha egy olyan feltétel jelenik meg, amely azonnali beavatkozast igényel a felhasznaléi program
feldolgozéasa kozben, ez az izemmod azonnal végre hajtja, ami megszakités ( interrupt ) izemmaodnak

felel meg.

Azt a jelet, amelyik a CPU-nak jelez a siirgds beavatkozast megszakitas (interrupt ) jelnek nevezik.




A GM7 CPU-nak 2 fajta megszakitas izemmadja lehetséges: kiils6 vagy belsé jelre térténé megszakitas. Elsé bévitd Bemenet %I1X0.1.0~ %IX0.1.5
| 5. FObb reszegységek és elnevezése | Kimenet %QX0.1.0~ %QX0.1.3
Masodik bovité | Bemenet %IX0.2.0~ %IX0.2.5
Az aldbbiakban a GM7(;>Iemeinek nevét és funkcijat adjuk meg. o omenn Kimenet %0X0.2.0~ %OX0.2.3
5 -
'&‘ — Harmadik Specialis Nincs

bovité egység

BUILT IN CNET]
RU!
PAUIRE| OFF
sTor] R

| 7. Bels 6 naavsebesséa (i funkciok

1) Osszefoglalas
A gyorsszamlalo funkcio blokk olyan nagy frekvenciaju jelek szamlalasat végzi, melyeket
hagyomanyos szamlalé funkcié hasznalataval mar nem tudunk megszamolni. Utméré vagy

@ egyéb impulzus generator elven miikddé eszkoz jeleit képes a HSC feldolgozni.
Funkcié Leiras
® Szamlalé 1 fazist tizemmad -fel/le szamlalasi irany médositas a programbdl
funkcié 1 fazist tizemmad -fel/le szamlalasi irany médositas B fazis alapjan
@ 2 fazist uizemmod -fellle szamlalasi irany médositas faziskilonbség
alapjan
Szorzas A bemeneti jel 1, 2, 4 értékkel szorozhaté meg
( bedllitas a D4999 spec. adatregiszterben )
Osszehason- F170 bekapcsol, ha a pillanatnyi ( current )érték a bedllitott
lit6 funkcid ( setting ) értéket eléri.
o; Nev = —— ’Funk(flo. _ Preset uzem Felhasznaléi programbdl vagy kiilsé jelbél
A tépfesziiltség (power) llapotat jelzi.
PWRLED * On : bekapcsolt normél allapot G i
« Off: abno?mélis vagy kikapgsolt/ off &llapot 3) Mitszaki adatok
A kdzponti egység mﬁkbqési élla_potét je}lziA i Elem Adatok
*On:Haa kozpf)ntl egység helyi vagy tavoli (local / Tipus A fazis, B fazis, Beallitas ( Preset )
remote ) RUN tizemben van Bemeneti jel -
cPU « Off : Az alébbi okok miatt kapcsolhat ki Jel szint DC24V (15mA)
@ dllapot | RUN LED > a kdzponti egység tapfesziiltsége nem megfeleld ___ Jel tipus Feszlltség bemenet _
jelzé R N s k 16 st tnet/ Szamolasi tartomany 0 ~ 16.777.215 ( binéris 24 bit)
LED az lizémmod kapcsolo stop vagy szunet / pause Max. szamlalasi sebesség 1 fazis 16kHz vagy 2 fazis 8 kHz
allapotban van Fel / Le irany [ 1 fazis Felhasznal6i program vagy a B_bemenet értéke
> olyan hiba, mely ledllita a PLC mikodését valtas | 2 fazis Automatikus az A és B fazis eltolasa alapjan
AKS R J tikodési At iclzi Szorzas 1,2vagy 4
ERR LED . Viﬂ&zlg?mlaea?ﬁgl?ﬁ?gs gotreé'\srllahisg?;ai;é]enzl'sztizél. Beallité bemenet Felhaszndléi program vagy kilsé bemenet
« Off : Ha a kdzponti egység normal allapotban van.
Input/ Output LED 1/0 be/kimenet allapotét jelzi. 8. PID vezérlés funkcid

SIS

Elem tarto Elem tarto

A kdzponti egység tizemmodijat kapcsolja.
* RUN : Program futds engedélyezve

* STOP : Program futéas ledllitva
Uzemméd kapcsold * PAU/REM

» PAUSE : Program futas id6legesen ledllitva
» REMOTE : Tavmikddtetésre hasznélva

Ez a fejezet a GM7 sorozat( PLC-be beépitett PID szabalyz6 funkci6 leirasét tartalmazza.

1) A GM7 PLC PID vezérl 6 funkciéja az alabbiak szerint m  (ikodik
@® A PID funkcié a kdzponti egységbe van integralva, ezért valamennyi PID vezérlés a
megfeleld utasitasokkal és paraméterekkel létrehozhaté a PID modul nélkl.
@ Ftés / hités tzemmaod valaszthato.

®

Memoéria bedllité dip Részletes hasznalati utasitasért lasd a GM7 kézikonyv 5.

kapcsol6 Fejezetét ® P, Pl és PID vezérlés, valamint Be/Ki ( On/Off ) mivelet kdnnyen véalaszthaté.

RS-232C csatlakozas « 9 pin csatlakozas GMWIN szoftverhez és Cnet-hez @ Kézi vezérelt kimenet - a felhasznalé altal kényszeritett ( force ) kimenet lehetséges.

Bovit csatlakozo ® A paraméterek megfelel6 beéllitasaval figyelmen kiviil hagyhatok az tizem kézben

ClCHSAHOIRC)

fedél « a csatlakozéhoz szerelt b6vité modul fedél jelentkez6 zavar jelek.
Terminal blokk fedél « a kiilss kabelek bekétésének véds fedele ® A scan id6 (amikor a beépitett PID vezérl6 jelet kap az érzékel6tdl) megvaltoztathato,
optimalizalva a rendszer karakterisztikajahoz.
DIN sines szerelés * DIN sinre szerelheté
+
PID szabaly- A1v7A
Set’\{alue o 24s olemei R l?/A o p Szabalyzas
6. 110 kijelolés modja Beall tott értel™ atalaki 16 térgya
' modul

asonli tas

1) I/O kijelolés azt jelenti, hogy meg kell cimezni mindegyik modult azért, hogy ki
lehessen olvasni az adatokat a bemeneti modulokbdl és a kimeneti adatokat a rzekeld

kimeneti modulokhoz. modhl
2) 64 db fix kijel6lés van mindegyik modul I/O eleméhez.
Az alabbiakban egy példat mutatunk be a kijelolésre PID szabalyzas blokk diagramja
Kozponti egység L b6yit6 2. béyitﬁ 3. b6y|’16 2) PID szabalyzas utas i tasai
egyseg egyseg egyseg A GM7 PLC PID szabalyzasahoz a kdvetkez6 két utasi tast hasznalhatjuk:
B /§| R R N No. Utasf tas Funkci6
[ | | | | 1 PIDS PID szabalyzas indi tasa
E o 2 PIDSAT Automatikus tanulasu PID szab. inditasa
— ) E— ) B
. B Osszeépithetd o 9. Impulzus kimenet
Epité/szerel6 modulok e ey Megjegyzés
Bévit6 1/0 modul 2
; . 1) Leiras
A/D atalakito modul 2 A tranzisztoros kimenet(i GM7 egység max. 2kHz impulzus kimeneti lehetéséggel. Ez a GM7
. PLC altal vezérelt pozicional6 rendszereknél 1épteté motor vagy szervo motor hajtas
Analog iddzits modul 3 vezérlésére hasznélhato.
Kommunikéaciés modul 1
3) A be/kimeneti elemek jellésének médja.
Irany jel
Elem Megnevezés Terilet VE_r—
Kﬁlpf)ﬂti Bemenet %I1X0.0.0~ %IX0.0.35
egyseg 4 Mot
(20~ 60 elem) | Kimenet %QX0.0.0~ %QX0.0.23 G7M-DT30A Hajtas oror




2) Miiszaki paraméterek

Megnevezés Leiras
Kimenetek szama 1db
Kimenet tipusa Impulzus
Kimenet gyakorisaga Max. 2 kHz, Min. 50 Hz
Kimenet impulzus 0 ~2.147.483.647
Sebesség novelése /
csokkentése
Irény tipusa
Terhelés tap ellatas

Gyorsulas megadasaval

El6re / Hatra irdny impulzus kimenet
DC 12Vv/24V

Tobb kimenet is felhasznalhato impulzus kimenetként, ha nincsenek egyszerre
hasznalva. Igy lehetséges, hogy az elére irany impulzus kimenet a %QX0.0.0, és a hatra
irany impulzus kimenet a %QX0.0.1 legyen.

10. Bels 6 kommunikéacios funkcié

10.1 LGIS Altal kialakitott ( dedicated ) kommunik&  cié
A GM7sorozu PLC beépitett Cnet kommunikéaciés funkciéval rendelkezik, és igy
lehetséges szamtalan kiilsé egységgel valé kommunikalas extra Cnet csatolé modul

nélkul. Az LGIS &ltal kialakitott kommunikéaci6 szabélyat hasznéalva a felhasznal6 tudja

A GM7 PLC beépitett Cnet a kdvetkezd funkcidkat segiti eld;
« Eszkdzok egyszeri / folyamatos értékének kiolvasasa

« Eszkodzok egyszeri / folyamatos értékének beirasa

« PLC kozponti egység allapot kiolvasasa

« Téarolé megjelenité eszkoz

« Felligyel6 megjelenités

« 1:1 kommunikéacié LG PLC-k kdzott

10.2 Felhasznal6 altal meghatarozott kommunikacié

Felhasznal6 altal 1étre hozhat6 protokoll mas gyartok termékeivel valé kommunikéaciot tesz
lehet6vé. A felhasznal6 altal Iétrehozott protokoll kdvetkeztében a GM7 PLC szdmos eszkdz
egyedi protokolljahoz tud illeszkedni.
10.3 Modbus szabvany ( protokoll )

A GM7 PLC tartalmazza Modbus protokollt, és igy kénny( csatlakozni egy Modbus

eszkdzhoz.

( Tgy nem sziikséges Modbus alkalmazés esetén felhasznalé szerinti protokollt hasznalni. )

A kézikonyv 8. Fejezete részletezi a GM7 PLC beépitett Cnet I/F funkcidjat.

11. Tovabbi bels 6 funkc i6k

11.1 Impulzus elkapas funkcié
A kdzponti egységben 8 bemenet (%1X0.0.0 ~ %IX0.0.7) alkalmas impulzus elkapasra.

E bemenetek impulzus elkapéas felhasznalasakor 0,2 msec nagysagrendii jelek
feldolgozésa is lehetséges, ellentétben a hagyomanyos digitélis bemenetekkel.

1) Alkalmazéas
Ha egy rovid impulzus érkezik egy hagyomanyos bemenetre, az zavart okozhat, mivel a

PLC a rovid jelet figyelmen kivil hagyja. De az impulzus elkapas hasznalataval min.0,2 msec

jelet is feldolgozhatunk.

2) Elvi m tikodés min.0,2 msec
Bemeneti jel |_|
Vélasz a bemeneéti
jelre 1. Scan 2. Scan 3. Scan
Lépés Miikodés fazisai
1. Scan CPU érzékeli a rovid, de min. 0.2 msec bemeneti jelet, és ezt
megjegyzi.
2. Scan A bemenet belsé véaltozdjat bekapcsolja.

[[3.Scan [ A bemenet belsé valtozéjat kikapcsolja.

11.2 Bemenet sz (irés funkci6

Bemenet be / ki kapcsolas szlirési idé

Bemeneti jel

Vélasz a bemeneti

jelre > 1d&
Bemeneti jel —|
Vélasz a bemeneti
jelre A jel hossza rovidebb mint a feldolgozasi idé (1 scan ), igy nincs

vélasz a bemeneti jelre.

A GM7 PLC egyes bemeneteinek be és ki kapcsolasi késleltetése allithatd, melynek

tartomanya 0 ~ 15msec lehet.

A felhasznaldi kdrnyezethez lehet az egyes bemenetek sziirését illeszteni.

1) Alkalmazas

A bemeneti jelek allapotat befolyasol6 gyakori zaj, vagy kritikus szélesség jel esetén
alkalmazzak. Ebben az estben felhasznalé bedllitia a be és kikapcsolas késleltetést, ezaltal a

beallitott értéknél révidebb jel nem keril feldolgozéasra.

2) Miivelet le i rasa

11.3 Kils 6 megszak i tas funkcié

A GM7 PLC-ben max. 8 killsé megszakitast ( task ) alkalmazhatunk a kézponti egységen,
anélkil, hogy specialis killsé6 megszakitas egységet kellene hasznalni.

1) Alkalmazés

Ezt a funkciét akkor hasznaljuk, ha a megszakitas (task ) programot kiilsé bemenet

kapcsolja be.

2) Elvi m (ikodés

Kils6  bemeneti

jel
Scan program

Kiilsé task
A kiilsé megszakit6 jel program
felfuiggeszti a scan
program futasat és
megkezdi a kilsé task
program feldolgozasat.

3) Osszegzés

Scan program :

A megszakitas program
befejezédik és visszatér
a scan programba.

* Max. 8 kiilsé6 megszakitas lehet a %1X0.0.0 - %I1X0.0.7 bemenetekkel.
« A kdzponti egység bemenetei az alabbiak szerint hasznalhatok fel.

00 01 02

03| 04

HSC gyorsszamlald Afazis B fazis Bedllitas

Kiils6 megszaki tas . . .

Id6éalapi megszaki tas - - N

Bels6é megszaki tas - - N

8 db megszaki tas lehetséges

« Max. 8 megszaki tas lehetséges, de ez a szadm az dsszes megszaki tasra vonatkozik.

| 12. Méretek (mm)

1) Kozponti egység

A 4 .
r Be / kimenet A B
i 20 db 135 145
30 db 135 145
| os{t05 115 40 db 165 | 175
60 db 215 225
IL
) B *
< =I|

73




2) Bovi t6 egységek

951 105[115

73]




