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                                      RS485 Option Board

                                            SV-iS5  Series 

[image: image2.wmf]
[image: image3.wmf]
[image: image4.wmf]

Before Installing


This manual describes about the installation, operation, and precautions of RS485 board of iS5 series. Read the manual and precautions thoroughly before installation and operation. If not, it may cause break down of board and shorten the product life.
                   

· Do not install the option board when the power is introduced. If not, both of the inverter and option board may be broke down. (Attach and detach the option board to the inverter control board after the capacitor discharged)

· ESD can cause break down of CMOS components. Do not touch the CMOS components without the board is grounded.

· Do not change the communication cable with the inverter power is turned on.

· Make sure to precisely insert the connector of inverter and option board

· Make sure the connection of signal wire (P, N). P signal wire must be connected to the P terminal. 

· Connect terminal resistor at the last connected option board of 110 ohm, 1/2 watt. (refer to Figure 6)

· Check the parameter unit when setting the parameters.
1. Introduction
This manual described the serial communication between personal computer and FA(factory automation) computer, RS485 option board specifications and installation method and program. This option board is useful for monitoring iS5 inverter from a distance using personal computer or other communication devices.

1.1. Benefits for using RS485 board
* 인버터를 User 프로그램에 의해서 운전이나 감시가 가능하기 때문에 인버터를     
  보다 쉽게 공장 자동화에 적용할 수 있습니다.
* 컴퓨터에 의해서 파라미터의 변경이나 감시가 가능합니다.
  (예: 가속·감속 시간, 주파수지령 등)
* RS485 표준에 대한 인터페이스 형태 :
  ① 인버터와 여러회사의 컴퓨터와 통신이 가능합니다.
  ② 멀티드롭 링크 시스템이기 때문에 컴퓨터 한대로 인버터 32대 까지 동시에 
     제어할 수 있습니다.
  ③ 내노이즈 환경의 인터페이스입니다.
* 인버터는 시중에서 판매되는 RS232-485 컨버터를 통해 RS232카드를 내장한 컴        
  퓨터와 통신이 가능합니다. 컨버터의 사양 및 성능은 제조 회사에 따라 다르나 기
  본 기능은 같습니다. 자세한 사양 및 사용 방법은 제조 회사의 사용 설명서를 참조
  하십시요.

1.2. 설치 및 운전하기 전에
* 설치 및 운전전에 본 사용 설명서를 반드시 숙지하시기 바랍니다. 본 사용 설
  명서를 따르지 않을 경우 인체나 다른 기기에 위험을 초래할 수도 있습니다.

2. 사 양

2.1. 성능사양
	항   목
	사         양

	통신 방식
	RS485 (RS232-485 컨버터)

	전송 형태
	Bus방식, Multidrop Link System

	인버터 형명
	SV-iS5 series

	컨버터
	RS232가 장착된 컨버터

	인버터 연결 대수
	최대 31대

	전송 거리
	Max. 1200m(권장 700m 이내)


2.2. 하드웨어사양
	항   목
	사            양

	설치 형태
	인버터 제어보드내의 옵션커넥터에 장착

	전원
	제어 전원
	인버터로부터 공급 받음.

	
	통신 전원
	제어보드내의 전원을 통해 공급받음


2.3. 통신사양

	항   목
	사          양

	통신 속도
	19200/9600/4800/2400/19200 bps 선택 가능

	제어 절차
	비 동기 통신 체계

	통신 체계
	Half duplex system

	문자 체계
	ASCII (8 bit)

	Stop bit 길이
	1 bit

	Error check(CRC16)
	2 byte

	Parity check
	None


3. 제품설명

3.1.  통신카드 외관 및 각부설명
	이    름
	용        도

	인버터 접속 커넥터
	인버터 내부와의 접속을 위한 커넥터

	통신선 연결 단자
	시리얼 통신선 연결 단자
	P
	485 신호 - high

	
	
	N
	485 신호 – low

	
	
	G
	485 Ground

	
	
	S
	Shiel

	
	
	T1
	내부종단저항연결

T1과 T2를 단락

	
	
	T2
	



   <상태표시 LED>
	CPU LED
	옵션보드가 정상동작임을 나타냄

	RXD LED
	485신호를 수신상태

	TXD LED
	485신호를 송신상태

	ERR LED
	잠간점멸
	잘못된 DATA수신(이상무)

	
	CPU와 같은 주기로 점멸
	DPRAM통신 이상

	
	CPU와 반대주기로 점멸
	Network Connection TimeOut


4. 설 치

4.1. 통신카드 설치

1 인버터 제어보드내의 옵션커넥터에(그림 2 참조)  RS485 통신 카드 인버터 접속 커넥터를 연결하십시오. 이때 지지봉이 잘 연결되었는지 확인하십시오. 만일 지지봉의 위치가 올바르지 않다면 옵션카드 접속이 잘못된 것입니다.

2 통신 카드가 바르게 설치되었는지 다시 한번 확인한 후 인버터 전원을 올리십시오.

3 전원을 넣으면 LED가 차례로 점멸한 후 “CPU LED”가 1초간격으로 점멸합니다.

4 통신 카드에 있는 “CPU LED”가 깜빡이는지 확인하십시오. “CPU LED”가 깜빡이지

   않을 경우 즉시 인버터 전원을 내리고 통신 카드가 바르게 설치되었는지 확인하십

   시오. 

 (주의: “CPU LED”가 깜빡이지 않는 상태에서 장시간 인버터에 전원을 인가할 경
       우 인버터 및 통신 카드가 소손 될 수도 있습니다.)

* 통신 카드가 바르게 설치 되었는데도 “CPU LED”가 깜빡이지 않으면 구입처나

가까운 대리점에 문의하십시오.

5 < I/O 47 >의 설정값이 RS485로 설정되어 있는지 확인하십시오. 

6 (까지 확인되면 다음은 통신 관련 파라미터를 아래와 같이 설정하십시오. 

	기능코드
	표시문자
	설정값

	< EXT  51 >
	Opt mode
	통신으로 제어하려는 명령만 설정

	< I/O  46 >
	Inv. number
	1~32 

(번호가 중복되지 않게 설정하십시오.)

	< I/O  47 >
	Baud-rate
	9600 bps (공장 출하치)

	< I/O  48 >
	Lost command(주1)
	사용자 정의

	< I/O  57 >
	Remote T.Out(주1)
	0.0(공장 출하치)


     주1) 인버터와 마스터와의 통신이 이루어지지 않을 경우 인버터를 비상정지 시키   

         기 위해서 설정합니다. 설정시간동안 통신이 한 번도 이루어지지 않을 경우 

         동작합니다. 이는 인버터의 제어가 Remote로 이루어지지 않고 있음을 나타냅

         니다. 안전을 위해 이 값을 설정하여 사용하시기 바랍니다. 
 

7 통신 카드 설치 및 파라미터 설정이 끝났으면 컨버터와의 결선을 위해 인버터 전원을 내리십시오.

8 종단에 사용되는 옵션카드의 경우 그림 1을 참조하여 종단저항 점퍼를 연결해 주십시오.

4.2. RS232-485 컨버터 설치 
컨버터 설치 방법은 제조 회사에 따라 달라질 수 있으며 자세한 사항은 제조 회사의 설치 매뉴얼을 참조하십시오.

4.3. 컴퓨터, 컨버터 및 통신카드연결

4.3.1. 시스템 구성








그림 3.

   주3) 연결가능 인버터는 32대 이내입니다.
   주4) 통신선의 총 연장길이는 1200m이나 안정한 통신을 위해서는 700m이내로 하십시오.

4.3.2. 통신단자의 구성






                          그림 4.

	핀표시
	S
	G
	T1
	T2
	N
	P

	역  할
	shield
	Ground
	Termination
	신호선


                S : 전체 네트워크 라인중에 접지는 오직 한 군데만 해야 합니다.

                   인버터를 통해 접지할 경우 Shield 단자 옆의 나사에 연결하십시요.

                G : 485통신단자의 Ground


      T1, T2 : 본 제품이 종단에 쓰일 경우 이 두 단자를 단락시키면 내부의 

                       종단저항이 연결됩니다.

5. 통신 프로토콜 

· RS485 프로토콜(LG산전 전용)을 사용합니다. RS485 프로토콜은 Open Protocold입니다. 각 영업점에 문의하시기 바랍니다.

· 컴퓨터 또는 기타 호스트가 마스터가 되고 인버터가 슬래이브가 되는 구조를 취합니다.  마스터의 읽기/쓰기 요구에 슬래이브인 인버터가 응답합니다.


5.1. 지원하는 명령코드   
	Function Code
	이      름 

	‘R’
	파라미터 읽기

	‘W’
	파라미터 쓰기

	‘X’
	모니터 등록

	‘Y’
	모니터 실행



 (주의 : 반드시 대문자(ASCII CODE)를 사용해야 합니다.)

5.2. BroadCast기능

· 네트워크에 연결되어 있는 모든 인버터에 지령을 내릴 경우에 사용.

· 국번 255번으로 지령을 내릴 경우 모든 인버터는 이에 응답을 합니다.

5.3. 에러코드

	에러코드
	표시
	이      름

	ILLEGAL FUNCTION
	IF
	수신한 명령이 옵션카드에서 수행할 수 없는 경우. 즉 해당 명령이 없는 경우

	ILLEGAL DATA

ADDRESS
	IA
	수신한 파라미터 주소가 유효하지 않은 경우.

모니터 등록을 하지 않고 모니터 실행을 할 경우

	ILLEGAL DATA

VALUE
	ID
	수신한 data가 유효하지 않은 경우.

	WRITE MODE ERROR
	WM
	Read Only또는 운전중변경금지 등의 경우

	FRAME ERROR
	FE
	Frame의 크기 또는 내부의 Num이나 Sum이 다를 경우.

	TIME OUT ERROR
	TO
	일정시간내에 DPRAM통신이 되지 않았을 경우

	DPRAM OFF LINE
	DO
	dpram이 Off Line인경우

	INVALID ID NUMBER
	IN
	국번이 다를경우

	UNDEFINED CONDITION
	UC
	위의 경우가 아닌경우


5.4. BaudRate
1200, 2400, 4800, 9600, 19200bps지원  (default값은 9600bps)

6. 고장진단

이장은 통신 카드를 이용하여 컴퓨터와의 통신에 문제가 발생한 경우 참조하십시오.

· CPU LED가 동작을 하지 않는다.

	예상상태
	인버터가 올바로 동작하지 않거나 인버터 옵션간의 연결이 올바로 이루어지지 않음.

	해결방법
	1. 인버터의 전원 점검.

2. 인버터가 올바로 동작하는 경우 옵션이 인버터에 올바로 장착되었는지 점검.


· TXD LED 또는 RXD LED가 동작을 하지 않는다.

	점검내용
	조    치

	컨버터에 전원을 공급하였는가?
	컨버터에 전원을 공급.

	컨버터와 컴퓨터와의 결선이 올바른가?
	컨버터 매뉴얼을 참조.

	통신카드가 인버터에 바르게 설치되었는가?
	“4. 설치”를 참조하여 바르게 설치

	마스터에서 통신을 시작하였는가?
	통신을 시작.

	인버터의 통신 속도 설정이 올바른가?
	“4 설치”를 참조하여 바르게 설치

	User 프로그램의 데이터 포맷이 올바른가?
	User 프로그램(주2) 수정.

	컨버터와 통신카드와의 결선이 올바른가?
	“4 설치”를 참조하여 바르게 결선.


   주2) User 프로그램은 사용자가 만든 PC용 s/w를 말합니다.

· ERR LED가 동작을 한다.

	상   태
	조    치

	간헐적으로 점등
	Noise나 기타의 이유로 올바른 데이터를 수신하지 못했을 경우. 이는 정상적인 동작임.

	CPU LED와 반대로 점멸
	Network통신이 TimeOut(I/O 49)설정동안 이루어지지 않은 경우. 마스터의 상태를 확인.

	CPU LED와 동기점멸
	옵션카드와 인버터와의 통신이 문제가 생긴경우.

이 경우에는 인버터 전원을 On/Off해준다. 만일 이같은 현상이 계속 발생할 경우는 A/S를 의뢰.


7. 파라미터 코드(파라미터 번지는 모두 hex값)

<공통영역> : 공통영역은 인버터 기종과 관계없이 접근할 수 있는 값들입니다.(주3)

	번지
	설명
	단위
	R/W
	데이터 값

	0x0000
	인버터 모델
	-
	R
	4: SV-iS5

	0x0001
	인버터 용량
	-
	R
	0: 0.75  1:1.5  2:2.2  3: 3.7 

4: 5.5   5: 7.5  6: 11  7: 15 

8: 18.5  9: 22 (이상 200V급) 

10: 0.75  11:1.5  12:2.2  13: 3.7 

14: 5.5   15: 7.5  16: 11  17: 15 

18: 18.5  19: 22(이상 400V급) 

(단위 : kW)

	0x0002
	인버터 입력 전압
	-
	R
	0: 220V급  1: 440V급

	0x0003
	버 전
	-
	R
	0100: Ver. 1.00,  0101: Ver 1.01

	0x0005
	주파수 지령
	0.01Hz
	R/W
	

	0x0006
	운전 지령
	-
	R/W
	Bit 0: 정지

Bit 1: 정방향 운전

Bit 2: 역방향 운전

Bit 3: Fault 리셋

Bit 4: 비상 정지

	0x0007
	가속 시간
	0.1 sec
	R/W
	

	0x0008
	감속 시간
	0.1 sec
	R/W
	

	0x0009
	출력 전류
	0.1 A
	R
	

	0x000A
	출력 주파수
	0.01 Hz
	R
	

	0x000B
	출력 전압
	0.1 V
	R
	

	0x000C
	DC Link 전압
	0.1 V
	R
	

	0x000D
	출력 파워
	0.1 kW
	R
	

	0x000E
	운전 상태
	-
	R
	Bit 0:정지,  Bit 1:정방향 운전

Bit 2:역방향 운전 Bit 3:Fault(Trip)

Bit 4:가속 중 Bit 5:감속 중

Bit 6:속도 도달 

Bit 7:DC Braking중,  Bit 8:정지중

Bit 9: 현재 동작방향

Bit10: 브레이크 개방

Bit13: Rem. Run/Stop

Bit14: Rem. Freq. Cmd

	0x000F
	트립 정보
	-
	R
	Bit 0: OC, Bit 1: OV, Bit 2: EXT

Bit 3: BX, Bit 4: LV, 

Bit 5: Fuse Open, Bit 6: GF

Bit 7: OH, Bit 8: ETH, Bit 9: OLT

Bit10:HW-Diag Bit11:EXT-B

Bit12:ASHT Bit13:OPT

Bit 14: PO Bit15:IOLT

	0x0010
	입력 단자 정보
	-
	R
	Bit 0: FX, Bit 1: RXD, Bit 2: BX

Bit 3: RST,-

Bit 8: P1, Bit 9: P2, Bit 10: P3

Bit 11: P4, Bit 12: P5, Bit 13: P6

	0x0011
	출력 단자 정보
	-
	R
	Bit 0: Q1 (OC1) , Bit 1: Q2 (OC2)

Bit 2: Q3 (OC3), Bit 3: AUX

	0x0012
	V1
	-
	R
	0 – FFC0

	0x0013
	V2
	-
	R
	0 – FFC0

	0x0014
	I
	-
	R
	0 – FFC0

	0x0015
	RPM
	-
	R
	


 (주3) 공통영역 파라미터를 통해 데이터를 수정한 경우에는 데이터가 저장이 되지 않      

      습니다. 즉, 수정한 사항이 현재상태에서는 반영이 되지만 인버터가 reset된 경우나       

      전원이 끊어졌다가 다시 들어온 경우에는 공통영역 파라미터 를 통해 수정하기 이전      

      의 값으로 설정됩니다. 

        하지만 각 그룹 파라미터를 통해 데이터를 변경한 경우에는 reset 또는 전원 

      OFF/ON시에도 변경된 값이 적용됩니다.

< DRV 그룹 >

	번 지
	No.
	파라미터 설명
	기본값
	최대값
	최소값
	Unit

	5100
	DRV#00
	Cmd. Freq.
	0
	max freq.
	start freq.
	0.01Hz

	5101
	DRV#01
	Acc. Time
	50
	60000
	0
	0.01sec

	5102
	DRV#02
	Dec. Time
	100
	60000
	0
	0.01sec

	5103
	DRV#03
	Drive mode
	1
	2
	0
	

	5104
	DRV#04
	Freq. mode
	0
	4
	0
	

	5105
	DRV#05
	Step freq - 1
	1000
	MaxFreq
	startFreq
	0.01Hz

	5106
	DRV#06
	Step freq - 2
	2000
	MaxFreq
	startFreq
	0.01Hz

	5107
	DRV#07
	Step freq - 3
	3000
	MaxFreq
	startFreq
	0.01Hz

	510A
	DRV#10
	DC Link Voltage
	0
	-
	-
	V


< FU1 그룹 > 

	번 지
	No.
	파라미터 설명
	기본값
	최대값
	최소값
	Unit

	5201
	FU1 #01
	Drive mode
	1
	2
	0
	

	5202
	FU1 #02
	Freq. mode
	0
	4
	0
	

	5203
	FU1 #03
	Run prohibit
	0
	2
	0
	

	5205
	FU1 #05
	Acc. pattern
	0
	4
	0
	

	5206
	FU1 #06
	Dec. pattern
	0
	4
	0
	

	5207
	FU1 #07
	Stop mode
	0
	2
	0
	

	5208
	FU1 #08
	DcBr freq.
	500
	6000
	startFreq
	0.01Hz

	5209
	FU1 #09
	DcBlk time
	10
	6000
	0
	0.01sec

	520A
	FU1 #10
	DcBr value
	50
	1000
	0
	0.1%

	520B
	FU1 #11
	DcBr time
	10
	600
	0
	0.1sec

	520C
	FU1 #12
	DcSt value
	50
	1000
	0
	0.1%

	520D
	FU1 #13
	DcSt time
	0
	600
	0
	0.1sec

	5214
	FU1 #20
	Max freq.
	6000
	40000
	4000
	0.01Hz

	5215
	FU1 #21
	Base freq.
	6000
	maxFreq
	3000
	0.01Hz

	5216
	FU1 #22
	Start freq.
	50
	1000
	10
	0.01Hz

	5217
	FU1 #23
	Freq limit
	0
	1
	0
	

	5218
	FU1 #24
	F-limit Lo.
	0
	highFreq
	startFreq
	0.01Hz

	5219
	FU1 #25
	F-limit Hi.
	6000
	maxFreq
	lowFreq
	0.01Hz

	521A
	FU1 #26
	Torque boost
	0
	1
	0
	

	521B
	FU1 #27
	Fwd boost
	20
	200
	0
	0.1%

	521C
	FU1 #28
	Rev boost
	20
	200
	0
	0.1%

	521D
	FU1 #29
	V/F pattern
	0
	2
	0
	

	521E
	FU1 #30
	User freq. 1
	1500
	maxFreq
	0
	0.01Hz

	521F
	FU1 #31
	User volt. 1
	25
	100
	0
	%

	5220
	FU1 #32
	User freq. 2
	3000
	maxFreq
	0
	0.01Hz

	5221
	FU1 #33
	User volt. 2
	50
	100
	0
	%

	5222
	FU1 #34
	User freq. 3
	4500
	maxFreq
	0
	0.01Hz

	5223
	FU1 #35
	User volt. 3
	75
	100
	0
	%

	5224
	FU1 #36
	User freq. 4
	6500
	maxFreq
	0
	0.01Hz

	5225
	FU1 #37
	User volt. 4
	100
	100
	0
	%

	5226
	FU1 #38
	Volt control
	100
	110
	40
	%

	5227
	FU1 #39
	Energy save
	0
	80
	0
	%

	5232
	FU1 #50
	ETH select
	0
	1
	0
	

	5233
	FU1 #51
	ETH 1min
	150
	200
	contPerc
	%

	5234
	FU1 #52
	ETH Cont
	100
	150
	50
	%

	5235
	FU1 #53
	Motor type
	0
	1
	0
	

	5236
	FU1 #54
	OL level
	150
	150
	30
	%

	5237
	FU1 #55
	OL time
	100
	300
	0
	0.1sec

	5238
	FU1 #56
	OLT select
	0
	1
	0
	

	5239
	FU1 #57
	OLT level
	180
	200
	30
	%

	523A
	FU1 #58
	OLT time
	600
	60000
	0
	0.1sec

	523B
	FU1 #59
	Stall prev.
	0
	7
	0
	

	523C
	FU1 #60
	Stall level
	150
	150
	30
	%


< FU2 그룹 >

	번 지
	No.
	파라미터 설명
	기본값
	최대값
	최소값
	Unit

	530A
	FU2 #10
	Jump freq
	0
	1
	0
	

	530B
	FU2 #11
	jump lo 1
	1000
	jump Hi 1
	StartFreq
	0.01Hz

	530C
	FU2#12
	jump Hi 1
	1500
	maxFreq
	jump Lo 1
	0.01Hz

	530D
	FU2 #13
	jump lo 2
	2000
	jump Hi 2
	StartFreq
	0.01Hz

	530E
	FU2 #14
	jump Hi 2
	2500
	maxFreq
	jump Lo 2
	0.01Hz

	530F
	FU2 #15
	jump lo 3
	3000
	jump Hi 3
	startFreq
	0.01Hz

	5310
	FU2 #16
	jump Hi 3
	3500
	maxFreq
	jump Lo 3
	0.01Hz

	5314
	FU2 #20
	Power-on run
	0
	1
	0
	

	5315
	FU2 #21
	RST restart
	0
	1
	0
	

	5316
	FU2 #22
	Speed Search
	0
	15
	0
	

	5317
	FU2 #23
	SS Sup-Curr
	100
	200
	80
	

	5318
	FU2 #24
	SS P-gain
	1000
	30000
	0
	

	5319
	FU2 #25
	SS I-gain
	10000
	30000
	0
	

	531A
	FU2 #26
	Retry number
	0
	10
	0
	

	531B
	FU2 #27
	Retry delay
	10
	600
	0
	0.1sec


< FU2 그룹 계속 >

	번 지
	No.
	파라미터 설명
	기본값
	최대값
	최소값
	Unit

	531E
	FU2#30
	Motor select
	0
	9
	0
	

	531F
	FU2#31
	Pole number
	4
	12
	2
	

	5320
	FU2 #32
	Rated-Slip
	200
	1000
	0
	0.01Hz

	5321
	FU2 #33
	Rated-Curr
	18
	2000
	10
	0.1A

	5322
	FU2 #34
	Noload-Curr
	7
	2000
	5
	0.1A

	5324
	FU2 #36
	Efficiency
	72
	100
	70
	

	5327
	FU2 #39
	Carrier freq
	50
	150
	10
	0.1kHZ

	5328
	FU2 #40
	Control mode
	0
	3
	0
	

	5329
	FU2 #41
	Auto tuning
	0
	1
	0
	

	532A
	FU2 #42
	Rs(주4)
	0
	5000
	0
	0.001ohm

	532B
	FU2 #43
	Rr(주5)
	0
	5000
	0
	0.001ohm

	532C
	FU2 #44
	Lsigma(주6)
	0
	MaxInduc
	0
	0.001mH

	5332
	FU2 #50
	PID F/B
	0
	2
	0
	

	5333
	FU2 #51
	PID P-gain
	3000
	30000
	0
	

	5334
	FU2 #52
	PID I-time
	300
	30000
	0
	

	5335
	FU2 #53
	PID D-time
	1
	30000
	0
	

	5336
	FU2 #54
	PID limit
	6000
	maxFreq
	StartFreq
	0.01Hz

	5346
	FU2 #70
	Acc/Dec freq
	0
	1
	0
	

	5347
	FU2 #71
	Time scale
	1
	2
	0
	

	5348
	FU2 #72
	PowerOn disp
	0
	6
	0
	

	5349
	FU2 #73
	User disp
	0
	2
	0
	

	534A
	FU2 #74
	RPM factor
	100
	200
	1
	%

	534B
	FU2 #75
	DB mode
	1
	2
	0
	

	534C
	FU2 #76
	DB %ED
	10
	30
	0
	%

	534F
	FU2 #79
	S/W Version
	
	
	
	

	5351
	FU2 #81
	2nd Acc time
	50
	60000
	0
	0.01sec

	5352
	FU2 #82
	2nd Dec time
	100
	60000
	0
	0.01sec

	5353
	FU2 #83
	2nd BaseFreq
	6000
	maxFreq
	3000
	0.01Hz

	5354
	FU2 #84
	2nd V/F
	0
	2
	0
	

	5355
	FU2 #85
	2nd F-boost
	20
	200
	0
	0.1%

	5356
	FU2 #86
	2nd R-boost
	20
	200
	0
	0.1%

	5357
	FU2 #87
	2nd Stall
	150
	150
	30
	%

	5358
	FU2 #88
	2nd ETH 1min
	150
	200
	2nd ETH Cont
	%

	5359
	FU2 #89
	2nd ETH Cont.
	100
	2nd ETH 1min
	50
	%

	535A
	FU2 #90
	2nd R-Curr
	36
	2000
	10
	0.1A

	538D
	FU2 #93
	Para. Init
	0
	6
	0
	


(주4,5,6) 모터용량에 따라 다름

< I/O 그룹 >

	번 지
	No
	파라미터 설명
	기본값
	최대값
	최소값
	Unit

	5401
	I/O #01
	V1 filter
	10
	10000
	0
	ms

	5402
	I/O #02
	V1 volt x1
	0
	V1 vort x2
	0
	0.01V

	5403
	I/O #03
	V1 freq y1
	0
	maxFreq
	0
	0.01Hz

	5404
	I/O #04
	V1 volt x2
	1000
	1000
	V1 volt x1
	0.01V

	5405
	I/O #05
	V1 freq y2
	6000
	maxFreq
	0
	0.01Hz

	5406
	I/O #06
	I filter
	10
	10000
	0
	ms

	5407
	I/O #07
	I curr x1
	0
	I curr x2
	0
	0.01mA

	5408
	I/O #08
	I freq y1
	0
	maxFreq
	0
	0.01Hz

	5409
	I/O #09
	I curr x2
	2000
	2000
	I curr x1
	0.01mA

	540A
	I/O #10
	I freq y2
	6000
	maxFreq
	0
	0.01Hz

	540B
	I/O #11
	Wire broken
	0
	2
	0
	

	540C
	I/O #12
	P1 define
	0
	25
	0
	

	540D
	I/O #13
	P2 define
	1
	25
	0
	

	540E
	I/O #14
	P3 define
	2
	25
	0
	

	540F
	I/O #15
	In Status
	0
	1
	0
	

	5410
	I/O #16
	Out Status
	0
	1
	0
	

	5411
	I/O #17
	Ti Filt Num
	15
	50
	2
	

	5414
	I/O #20
	Jog freq
	1000
	MaxFreq
	startFreq
	0.01Hz

	5418
	I/O #24
	Step freq - 4
	4000
	MaxFreq
	startFreq
	0.01Hz

	5419
	I/O #25
	Step freq - 5
	5000
	MaxFreq
	startFreq
	0.01Hz

	541A
	I/O #26
	Step freq - 6
	4000
	MaxFreq
	startFreq
	0.01Hz


< I/O 그룹 계속 >

	번 지
	No
	파라미터 설명
	기본값
	최대값
	최소값
	Unit

	541B
	I/O #27
	Step freq - 7
	3000
	MaxFreq
	startFreq
	0.01Hz

	541E
	I/O #30
	Acc time– 1
	200
	60000
	0
	0.1sec

	541F
	I/O #31
	Dec time – 1
	200
	60000
	0
	0.1sec

	5420
	I/O #32
	Acc time – 2
	300
	60000
	0
	0.1sec

	5421
	I/O #33
	Dec time – 2
	300
	60000
	0
	0.1sec

	5422
	I/O #34
	Acc time – 3
	400
	60000
	0
	0.1sec

	5423
	I/O #35
	Dec time - 3
	400
	60000
	0
	0.1sec

	5428
	I/O #40
	FM mode
	0
	3
	0
	

	5429
	I/O #41
	FM adjust
	100
	400
	10
	%

	542A
	I/O #42
	FDT freq
	3000
	maxFreq
	0
	0.01Hz

	542B
	I/O #43
	FDT band
	1000
	maxFreq
	0
	0.01Hz

	542C
	I/O #44
	Aux mode
	12
	18
	0
	

	542D
	I/O #45
	Relay mode
	2
	7
	0
	BIT3

	5430
	I/O #48
	Lost command
	0
	2
	0
	

	5431
	I/O #49
	Time out
	1
	1200
	1
	0.1sec

	 5432
	I/O #50
	Auto mode
	0
	2
	
	


< COM 그룹 >

	번 지
	No
	파라미터 설명
	기본값
	최대값
	최소값
	Unit

	5601
	COM #01
	Opt B/D
	0
	3
	0
	

	5602
	COM #02
	Opt mode
	0
	3
	0
	

	5632
	COM #50
	Inv No.
	1
	32
	1
	

	5633
	COM #51
	Baud rate
	0
	4
	0
	


COM-1 [ OPT B/D]

· 설치되어 있는 옵션보드이 종류를 나타냅니다.

· 이 값은 옵션보드를 설치시 자동으로 표시됩니다.

COM-2 [ OPT Mode ]

· 통신을 통한 옵션에서의 운전/주파수 지령의 설정여부를 결정합니다.
	설정값
	표시
	기능설명

	0
	None
	어느지령도 내리지 않습니다.

	1
	Command
	운전지령을 내립니다.

	2
	Freq
	주파수 지령을 내립니다.

	3
	Cmd + Freq
	운전/주파수 지령을 내립니다.


COM-50 [ Inv No. ]

· 인버터의 국번을 나타냅니다.

COM-51 [ Baud rate ]

· 통신속도를 결정합니다.

	설정값
	표시 및 통신속도

	0
	1200 bps

	1
	2400 bps

	2
	4800 bps

	3
	9600 bps

	4
	19200 bps
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그림 1.  RS485 옵션카드 설치방법
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  !  CAUTION 
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